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) Qektrisch betStigbarer Auto-Ruckspiegel 

) Die Erfindung betrifft einen AuSenruckspiegel fur Fahrzeu- 
ge f mit einer mitteJs eines einzigen Motors eiektrisch 
ausrichtbaren Spiegelscheibe r umfassend ein Auftengehau- 
se, eine ebens Spiegelplatte, die im Au&engehiuse unterge- 
bracht und mittels wenigstens eines Kugelgelenkes getragen 
ist, und mit einer Einstelleinheit zum Einstellen der Position 
der Scheibe in bezug auf das AuSengehausa urn zwei 
Achsen, die miteinander einen von null verschiedenen 
Winkel bilden und durch das Kugelgelenk hindurchlaufen, 
wobai die Einstelleinheit ihrerseits einen Bektromotor auf- 
weist, der in zwei Drehsinnen umlaufen kann, sowie eine 
Betatigungsvorrichtung, die zwischen dem Bektromotor und 
der Spiegelscheibe angeordnet ist 
Die Erfindung ist dadurch gekennzeichnet. daB die Betati- 
gungsvorrichtung zwei Bewegungsmechanismen zum Aus- 
fuhren der Qnstellung der Scheibe urn die beiden Achsen 
aufweist, daB Qbertragungsmrttel zwischen die Bewegungs- 
mechanismen und den Elektromotor geschahet sind, und 
da& die Obertragungsmittel selektive Mittel aufweisen, urn 
jeweils nur einen der Bewegungsmechanismen wirksam 
werden zu lassen. 
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Beschreibung Gestalt und weist eine Frontaldffnung 91 auf, in welche 

eine spiegelnde Platte 3 eingelassen ist, um die Offnung 

Die Erfindung betrifft einen AuBenrQckspiegel fOr 91 teilweisezuverschlieBeit 
Fahrzeuge, mit einer spiegelnden Watte, die mittels ei- Das Gehause 2 weist einen inneren Hohlraum 92 auf, 
nes einzigen Motors elektrisch ausrichtbar ist 5 in welchem sich ein weiteres Gehause 4 befindet, das im 

Die Erfindung betrifft insbesondere einen Ruckspie- wesentlichen tassenfdrmig ausgebildet ist Es umfaBt ei- 
gel, vor allem fur Automobile, von jener Art, die ein nen im wesentlichen ebenen Boden 5, ist von einem 
AuBengehause aufweisen, eine ebene Spiegelplatte, eine Deckel 6 abgeschlossen, der am Gehause 4 mittels eines 
Einheit zum Einstellen durch Justieren der Position der Paares von Schrauben 7 bef estigt ist (siehe Fig. 5), und 
Platte in Bezug auf das Gehause, und mit zwei Achsen 10 es ist im AuBengehause 2 mittels Schrauben 94 (siehe 
versehen, die senkrecht zueinander angeordnet sind; die Fig. 1) befestigt, die durch Bohrungen 95 im Gehause 4 
Einstelleinheit umfaBt ihrerseits einen in zwei Bewe- hmdurchgehen(siehedieFig.2,4und7X 
gungsrichtungen betatigbaren elektrischen Motor so- Die Spiegelplatte 3 ist auf bekannte Weise mit einer 
wie eine Betfttigungsvorrichtung, die zwischen dem Mo- Zwischenplatte 8 fest verbunden (Fig. 3, 4 und 7), die 
tor und der Platte angeordnet ist 15 ihrerseits mit dem Deckel 6 durch ein Kugelgelenk 9 

RQckspiegel der genannten Art wurden mit zahlrei- verbunden ist Das Kugelgelenk umfaBt einen ersten, 
chen Varianten der genannten Betatigungsvorrichtung zentralen Teil des Deckels 6, ferner einen kugeligen Sitz 
bereits ausgefflhrt 12 filr einen zweiten Teil 13 von Kugelkopfform, der 

Der Erfindung Hegt die Aufgabe zugrunde, einen zentral und unterhalb der Platte 8 hervorsteht und mit 
RQckspiegel des genannten Typus zu schaff en, der einen 20 einer Zentralbohrung 14 versehen ist Der zweite Teil 13 
neuen Aufbau der Betatigungsvorrichtung aufweist, so ist im Inneren des Sitzes 12 von einer Feder 16 gehalten, 
daB diese einfacher und wirtschaftlicher herstellbar eingeschlossen zwischen einem ersten Kdrper 17 von 
wird, daB die Montage schnell vonstatten gent und daB Kugelkalottenform, untergebracht im Inneren des zwei- 
die Zuverlassigkeit gesteigert wird. ten Teiles 13> und einem zweiten, h01senf6rmigen Kdr- 

Diese Aufgabe wird durch die kennzeichnenden 25 per 18, der sich durch den ersten Kdrper 17 hindurch 
Merkmale von Anspruch 1 gel5st erstreckt und ein Axiallager filr die Feder 16 bildet Der 

Die Erfindung ist anhand der Zeichnung naher eriau- zweite Kdrper 18 ist schlieBlich mit dem ersten Teil 10 
tert Darin ist im einzelnen folgendes dargestellt: mittels einer Schraube 19 fest verbunden, der sich durch 

Fig. 1 ist eine Frontansicht einer bevorzugten Aus- den zweiten Kdrper 18 und durch die Bohrung 14 hin- 
ftthrungsfonn eines Ruckspiegels gemaB der Erfindung, 30 durch erstreckt 

wobei Teile zwecks Klarheit weggelassen sind. GemaB dem in den Fig. 2 und 3 Dargestellten nimmt 

Fig. 2 ist eine Frontalansicht einer Einstellvorrich- das Gehause 4 eine Einstelleinheit 21 zum Einstellen der 
tung des in Fig. 1 gezeigten Ruckspiegels, wobei wie- Position der Platte 3 in Bezug auf das AuBengehause 2 
derum Teile weggelassen sind. auf; man erkennt ferner aus Fig. 1 zwei zueinander 

Fig. 3 ist eine Schnittansicht gemaB der Unie III-III in 35 senkrechte Achsen 23 und 24, von denen die eine hori- 
F2g a 2. zontal und die andere vertikal verlauft Die Einheit 21 

Fig. 4 ist eine Teilschnittansicht gemaB der Linie IV- umfaBt einen Elektromotor 25, der in beiden Drehsin- 
IV in Fig. 3. nen betreibbar ist Man erkennt ferner zwei Stecker 65, 

Fig. 5 ist eine Schnittansicht gemaB der Linie V-V in ferner eine gedruckte Schaltung 110 sowie eine Betati- 
Flg. 2. 40 gungsvorrichtung 26, die zwischen Platte 8 und dem 

Fig. 6 ist eine Schnittansicht gemaB der linie VI-VI in Elektromotor 25 angeordnet ist 
Fig. 2. Weiterhin unter Bezugnahme auf die Fig. 2 und 3 

Fig. 7 ist eine Schnittansicht gemaB der Linie VII-VII umfaBt die Betatigungsvorrichtung 26 einen Schnecken- 
in Fig. 2. trieb 27 sowie zwei Kurbeltriebe 28 mit Pleuelstangen. 

Fig. 8 zeigt im Schnitt und in vergrdBertem MaBstab 45 Der Schneckentrieb 27 weist eine Schnecke 29 auf, 
eine Einzelheit von Fig. 3. die auf die Abtriebswelle 30 des Elektromotors 25 auf- 

Fig. 9 ist eine Schnittansicht in vergrdBertem MaB- gekeilt ist, sowie ein Paar freidrehende Rader 32, die in 
stab gemaB der linie XDC-XIX in Fig. & gegeniaufigen Drehsinnen frei umlaufen, auf gegen- 

DieFig. 10 und 11 zeigen eine Einzelheit von Fig. 2 in uberliegenden Seiten angeordnet sind und mit der 
zwei verschiedenen Arbeitssteilungen. 50 Schnecke 29 kammen. Wie man aus den Fig. 10 und 12 

Fig. 12 ist eine Schnittansicht gemaB der linie XII- erkennt, umfaBt jedes freilaufende Rad 32 eine Nabe 33 
XII in Fig. 10. und einen Zahnkranz 34, der mit einer aufieren Schrau- 

Fig. 13 veranschaulicht eine Einzelheit von Fig. 10, benverzahnung versehen und mit der Nabe 33 mittels 
zeriegt in die Bestandteile. einer Mitnehmerkupplung 35 in Triebverbindung steht 

Fig. 14 ist ein Blockschaltbild einer Variante der in 55 Weiterhin erkennt man aus Fig. 10 und insbesondere 
Fig. 2 gezeigten Einstelleinheit aus Fig. 13, daB jede Mitnehmerkupplung 35 drei elasti- 

Fig. 15 zeigt in vergrdBertem MaBstab einen zentra- sche Fortsatze 36 aufweist die in gleichen gegenseitigen 
len Teil der Fig. 14, wobei aus GrOnden der Klarheit Abstlnden angeordnet sind und von einer inneren Ring- 
Einzelheiten weggelassen sind. flache des Zahnkranzes 34 aus ihren Ursprung nehmen; 

Fig. 16 ist eine Schnittansicht gemaB der linie XVI- 60 sie weisen jeweils eine gekrOmmte Gestalt auf, die ge- 
XVI in Fig. 15. gen die Nabe 33 hin konkav ist, ferner eine Anzahl 

Fig. 1 7 zeigt eine Einzelheit von Fig. 15, in die Einzel- entsprechender radialer Zahne 37, die mit der Nabe 33 
elemente zeriegt einteilig sind und jeweils einen Sitz 37a bilden, in welche 

In Fig. 1 erkennt man einen RQckspiegel 1, der ein ein Teil des freien Endes eines entsprechenden elasti- 
AuBengehause 2 umfaBt das dazu bestimmt ist, auf be- 65 schen Fortsatz es 36 dann eingreift, wenn zwischen der 
kannte Weise mittels eines Tragarmes 90 auBen an ei- Nabe 33 und dem Zalmkranz 34 eine relative Drehbe- 
nem nicht dargestellten Fahrzeug befestigt zu werdea wegung im Uhrzeigersinn stattfindet (Rg. 10). 
Das Gehause 2 hat eine im wesentlichen rechteckige Die Nabe 33 umfaBt weiterhin eine zur Nabe 33 ko- 
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axiale und mit dieser einteilige Schnecke 38, die sich 37 der betreffenden Nabe 33 frei laufen {Fig. 11). Dar- 

zum Boden 5 des Gehauses 4 hin erstreckL Sie ist auf auffolgend, wahrend die Schnecke 29 in diesem Dreh- 

einen zum Boden 5 des Gehauses 4 im wesentlichen sinnweiteruml§uft,versetzteinerderbeidenZahnkran- 

rechtwinkligen Stift 39 aufgekeih und einerseits im Bo- ze 34 die jeweilige Nabe 33 urn den Stift 39 in Umdre- 

den 5 sowie andererseits im Deckel 6 drehbar gelagert 5 hung, wobei die betreffende Schnecke 38 beaufschlagt 

(Fig. 6). Auf dem Stift 39 gegen den Deckel 6 hin ist wird, wahrend der andere in Bezug auf seine Nabe 33 

weiterhin eine axiale Anschlagscheibe 97 des Zahnkran- freilauft, und demgemaB die Schnecke 34, die mit der 

zes34angeordnet letztgenannten einteilig ist, weiterhin im Ruhezustand 

GemaB der Darstellung von Fig. 3 umfaBt jeder Kur- verbleibt Zu diesem Zeitpunkt setzt die Steuerwelle 54, 

beltrieb 28 eine Kurbelscheibe 40 sowie eine Pleuelstan- 10 die mit der Schnecke 38 kSmmt, Scheibe 40 des Kurbel- 

ge 41, die durch eine Offnung 42 im Deckel 6 hindurch- triebes 28 in Umdrehung, und demgemaB die Pleuel- 

gefOhrt ist und einen FuB aufweist, der in exzentrischer stange 41, deren Verschiebung durch die Offnung 42 des 

Position an der Scheibe 40 angelenkt ist sowie einen Deckels6hmdurchdieZwischenplatte8unddamitauch 

Kopf, der an der Zwischenplatte 8 entlang einer der die Spiegelplatte 3 urn eine der beiden Achsen 23, 24 

Achsen 23 und 24 mittels eines Kugelgelenkes 43 ange- 15 verschwenkt, insbesondere um jene, die durch das Ku- 

lenktist ~ gelgelenk 9 verlauft, und die kugelige Verbindung 43, 

Wie man aus den Fig. 4 und 8 erkennt, umfaBt die die zur Pleuelstange 1 gehart, die nicht beaufschlagt 

Pleuelstange 41 ein erstes hOlsenformiges TeD 44 mit wird, bleibt fest 

einem Kugelkopf 98, der an einem entsprechenden Teil Es versteht sich, daB beim Betatigen des Motors 25 

98 der Zwischenplatte 8 angreift Das hulsenfdrmige 20 derart, dafl die Schnecke 29 im Gegensinne umlfiuft, so 

Teil 44 erstreckt sich in das Innere eines Balges 45 hin- werden die Rollen der beiden freilauf enden Rader 32 in 

ein, der zwischen dem Deckel 6 und der Zwischenplatte dem Sinne umgekehrt, daB die Nabe 33 und die zugehd- 

8 angeordnet ist Ein zweites zylindrisches Teil 46 ist mit rende Schnecke 38, die zunSchst beaufschlagt war, un- 

einem FuB 100 auf einem Querstift 101 gelagert, der beaufschlagt bleibt, und umgekehrt Indessen wird in 

senkrecht an Scheibe 40 angesetzt ist, und weist eine 25 diesem Betriebszustand der andere Kurbeltrieb 28 be- 

Reihe von Umfangsrippen 47 auf, die sich teilweise in aufschlagt, und der vorausgegangene desaktiviert, wo- 

das Innere des hQlsenfdrmigen Teiles 44 hinein erstrek- mit es mSglich wird, die Platte 8 zu verschwenken, und 

ken. Der letztere ist mit einer Mehrzahl von Axialboh- gleichzeitig die spiegelnde Platte 3 um die andere der 

rungen 48 versehen (Fig. 9), die vom freien Ende des Achsen 23, 24. 

hulsenfarmigen Teiles 44 ausgehen und eine Mehrzahl 30 SchlieBlich ist es mdglich, eine Grobeinstellung der 

elastischer, axialer Streifen 49 bilden, deren jeder am Winkelposition der Spiegelscheibe 3 in Bezug auf das 

Eintrittsende des hulsenfarmigen Teiles 44 eine Mehr- AuBengehause 2 und um die Achsen 23 und 24 vorzu- 

zahl von Innenrippen 50 aufweist, die eine Mehrzahl von nehmen, mittels eines auBeren Schubes auf die Platte 3, 

Umf angssitzen 50' definieren, in welche die Rippen 47 der sich in eine Axialkraft auf das hQlsenfarmige Teil 44 

des zylindrischen Korpers 46 eingreifen und mit diesen 35 der Pleuelstange 41 abertragt Eine solche geeignete 

zusammenarbeiten. Eine Ringfeder 52 ist in eine Ring- Kraft erlaubt es, die Axialwirkung der Reibung 53 zu 

nut 102 eingelassen, die sich in der auBeren Umfangsfla- uberwinden und das hQlsenformige Teil 44 in Bezug auf 

che des zylindrischen Teiles 44 befindet, um die elasti- den zylindrischen Karper 46 axial zu verschiebea durch 

schen Streifen 49 zusammenzuhalten und einen axialen Spreizen der elastischen Streifen 49 entgegen der Kraft 

ReibschluB 53 zwischen den Teilen 44 und 46 zu bilden. 40 der Feder 52, womit die Lange der Pleuelstange 41 und 

GemaB den in Fig. 4 dargestellten ist jede Kurbel- damit die Ausgangs- Winkelposition der Spiegelscheibe 

scheibe 40 mit einem Ende einer Steuerwelle 54 fest 3 in Bezug auf das AuBengehause 2 verandert wird. 

verbunden, um gemeinsam mit einem entsprechenden Die in Fig. 14 dargestellte Variante bezieht sich auf 

f reidrehenden Rad 32 umzulaufen. Weiterhin erkennt einen ROckspiegel 56, der dem ROckspiegel 1 ahnlich ist, 

man aus Fig. 1 sowie auch aus Fig. 4 sowie audi aus 45 und dessen Einzelteile soweit mdglich mit den Bezugs- 

Fig. 2, daB sich jede Welle 54 rechtwinklig zur Schnecke zeichen der entsprechenden Teile des Ruckspiegels 1 

38 hin erstreckt, im Gehause 4 drehbar gelagert ist und bezeichnet sind 

axial gesichert ist mittels einer ersten Trennwand 105, ROckspiegel 56 umfaBt einen Speicher 57 bezuglich 

die mit dem Deckel 6 einteilig ist und sich rechtwinklig der Winkelposition der Platte 2 um die Achsen 23 und 24 

gegen einen mittleren Teil der Welle 54 hin erstreckt, 50 undderSteuerungdesElektromotors25. 

sowie ein Paar zweiter Trennwande 106, die mit Boden 5 Aus Fig. 14 erkennt man, daB die Einheit 57 ein Po- 

einteilig sind und sich rechtwinklig zum Boden 5 gegen tentiometer 58 zum Erfassen der Winkelposition der 

die Welle 54 hin beidseits der Trennwand 105 erstrek- Steuerwellen 54 sowie einen Zentral-Steuerspeicher 59 

ken. Auf jede Welle 54 ist auf das der Scheibe 40 gegen- aufweist, der einen Mikroprozessor 60 sowie einen 

Qberliegende Ende ein Schneckenrad 55 aufgekeih, das 55 Speicherblock 61 aufweist, und umfaBt eine erste und 

mit der Schnecke 38 kammt eine zweite Eingangsklemme, die jeweils an einen posi- 

Beim Gebrauch betatigen die freidrehenden Rader 32 tiven Leiter 62 und an einen Masseleiter 63 angeschlos- 

von dem Augenblick an, von dem sie an den Elektromo- sen sind, und zwei Ausgangsklemmen, die an entspre- 

tor angekoppelt sind, so daB sie in gegeniaufigen Dreh- chende Klemmen einer AnschluBverkabelung 64 der 

sinnen umlaufen, die Schnecke 29, die auf Welle 30 des eo Zentrale 59 zu den Klemmen 65 des Elektromotors 25 

Elektromotors 25 aufgekeilt sind und verdrehen Zahn- angeschlossen sind. 

kranz 34 der freidrehenden Rader 32 im Gegensinn, und GemaB der Darstellung von Fig. 5 umfaBt die Vor- 

die Endbereiche der elastischen Ansatze 36, die zu ei- richtung 58 eine Platte 66, die rechtwinklig zu den Ach- 

nem der beiden Kupplungen 35 geharen, legen sich an sen der Steuerwellen 54 angeordnet ist sowie in einer 

die jeweiligen Sitze 37a auf, die aus Zahnen 37 der Nabe 65 Position, die dem Ende dieser Wellen 54 gegenflberliegt, 

dieses freidrehenden Rades 32 gebildet sind (Fig. 10), an dem diese mit den Kurbelscheiben fest verbunden 

wahrend die anderen Ansatze 36^ die zur Kupplung 35 sind (Rg. 14). Wie man aus Fig. 17 erkennt, befindet sich 

geharen, in Berflhrung mit der Seitenflache der Zahne auf der Oberflache der Platte 66 den Steuerwellen 54 
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zugewandt eine gedruckte elektrische Schaltung, die den Klemmen 72 und TZ zwei Signale eingespeist, die 
zwei Ringleiter 68 und 69 aufweist, die in Reihe geschal- den Winkelpositionen der Spiegelscheibe 3 bezughch 
tet und in einer Position befestigt sind und koaxial zu der Achsen 23 und 24 entsprechen. Die derart defiiuerte 
den entsprechenden WeUen 54 verlaufen; sie werden Betriebsposition kann sodann im Speicher 61 derZen- 
Qber entsprechende Leiter 73 und 73' direkt von der 5 trale 59 gespeichert werden, womit der Schalter 79 be- 
Zentrale 59 (Fig. 14) mit einer positiven und negativen tatigt wird Sodann kann die Winkelposition der Spie- 
Spannung beaufschlagt; auBerdem umfaBt die Schal- gelscheibe 3 in Bezug auf das AuBengehause 2 entspre- 
tungzweiRuigleiter70und7(K l diesichimIimereneines chend den verschiedenen Anforderungen der Bedie- 
entsprechenden Ringleiters 68, 68' befinden und die an nungsperson verandert und die Spiegelscheibe in eine 
entsprechende Klemmen 72 und 72' angeschtessen sind, io neue Betriebsposition verbracht werden, emfach durch 
dieihrerseitsmitderPlatte66festverbundenundandie Betatigen des Schalters 81. Zu diesem Zeitpunkt kann 
Zentrale 59 angeschlossen sind (Fig. 15). die Bedienungsperson sich entscheiden, entweder die 

Die Vorrichtung 58 umfaBt auBerdem ein Paar letzte Betriebsposition der Spiegelscheibe 3 zu spei- 
Schleifelemente 74 (Fig. 17), deren jeder aus Metall be- chera und sie gegen die vorausgegangene im Speicher- 
steht und ein Teil 120 mit einer Offnung 121 bildet, is block 61 zu ersetzen unter neuerlicher Betatigung des 
derart, daB er an ein Ende einer entsprechenden Steuer- Schalters 79, oder sie kann sich entscheiden, die voraus- 
weUe 54 angeschlossen ist, aufierhalb des Schneckenra- gegangene, abgespeicherte Position wieder herzustel- 
des 55, nach vorherigem ZwischenfQgen einer Scheibe len, und in diesem Falle muB sie den Schalter 80 betati- 
aus isoUerendem Material und umfaBt zwei elastische gen, und die Zentrale 59 erteilt automatisch dem Motor 
Ansatze 75 und 76, die im wesentlichen halbkreisfdrmig 20 25 den Bef eU, die Spiegelscheibe 3 in die voraisgegan- 
und miteinander fest verbunden sind und zwei elektri- gene Betriebsposition zu verbnngen, z. B. die Differenz 
sche Kontakte bilden zum HersteUen eines Schleifkon- zwischen den derzeit von den Kleinen 72 kommenden 
taktes am entsprechenden Ringleiter 68, 68' bzw. eines Signalen und den vorausgehend abgespeicherten auf 
Schleifkontaktes am entsprechenden Ringleiter 70, 70*, null zu bringen. 

wenn das Schleifelement 74 von der entsprechenden 25 Aus allem Vorausgegangenen wird klar, daB die be- 
SteuerweUe 54 in Umdrehung versetzt wird Jedes schriebenen Spiegel 1, 56 emen relauv emfachen und 
Schleifelement 74 ist im Inneren eines parallel epipedi- wirtschaftlichen Aufbau mit nur einem einzigen Betati- 
schen Elementes 77 angeordnet, das einen Schutz fQr gungsmotor darstellen und insbesondere erne gesteiger- 
den Leiter 68, 68' bildet und mit der Platte 66 fest ver- te Betriebszuverlassigkeit aufweisen, hauptsacnhch 
bunden ist, urn die Positionierung zu definieren, und mit 30 dank der Tatsache, daB eine Kinematik angewandt wird, 
einer Bohrung 78 versehen, in welcher ein Teil des En- die sehr einfach ist, urn alternative Bewegungen des 
des einer entsprechenden Welle 54 drehbar gelagert ist Positionierens der Scheibe 3 auszufQhren. AuBerdem 
Man erkennt ferner aus Fig. 14, daB die Einheit 57 erlauben es die konstruktiven Merkmale, erne mechani- 
u. a. zwei bistabile, handbetatigte Schalter 79 und 80 sche Regulierung der Spiegelscheibe 3 m Bezug auf das 
aufweist, deren jeder eine ersteKlemme aufweist, die an 35 AuBengehause vorzunehmen, unter Veranderung der 
den positiven Leiter 62 angeschlossen ist, und eine zwei- Lange der Pleuelstange, wobei die letztgenannte Opera- 
te Klemme, die an eine entsprechende Eingangsklemme tion wahrend des Montierens ausfuhrbar 1st, oder im 
der Zentrale 59 angeschlossen ist, sowie einen Kommu- Falle einer Stoning der elektrischen Steuerung oder des 
tator 81 mit drei Positioned Der letztgenannte weist Motors 25. Es ergibt sich somit ganz klar, daB die Anwe- 
eine erste Klemme auf, die an die positive Leitung 62 40 senheit eines einzigen Kommutators 81 fur zwei Be- 
angeschlossen ist, und zwei Klemen, die an entsprechen- triebspositionen es erlaubt, die Steuervorgange zum 
de Eingangsklemmen der Zentrale 59 angeschlossen ist DurchfQhren der Einstellung der Position der Platte 3 
und die es je nach der gewahlten Position erlauben, die urn zwei Achsen zu vereinfachen. Die Einstelloperatio- 
Welle 30 des Motors in einem entgegengesetzten Sinne nen werden weiterhin vereinfacht durch zwei alternati- 
umlaufen zu lassen, urn die Position der spiegelnden 45 ve Kinematiken 28, wobei die entsprechenden Pleuel- 
Platte urn die Achsen 23 und 24 sowie in Bezug auf das stangen 41, die sich hin- und hergehend bewegen, am 
Auflengehause2 einzusteUen. Ende des Hubes automatisch den Einstell-Drehsinn der 

Es ist somit beim Gebrauch mdglich, durch Betatigen Spiegelscheibe umkehren. 
des Kommutators 81 mittels der Zentrale 59 und Ober SchlieBlich erleichtert die Anwesenheit der Speicher- 
die Leiter 64, eine Stromversorgung im einen oder ande- 50 und Steuereinheit 57 die EinsteUvorgange der Spiegel- 
ren Sinne an den Klemmen 65 des Elektromotors 25 scheibe 3 aufgrund der Tatsache, daB erne Zentralein- 
vorzusehen, wodurch die Spiegelscheibe 3 in eine ge- heit 59 vorhanden ist, urn wenigstens erne Betnebsposi- 
wQnschte Arbeitsposition verschwenkt wird Wahrend tion der Spiegelscheibe 3 abzuspeichem und wieder auf- 
dieses letztgenannten Vorganges fQhrt der Umlauf der zunehmen, ungeachtet dessen, welche Position die Spie- 
WeUe 30 des Elektromotors 25 im einen oder anderen 55 gelscheibe 3 in Bezug auf das AuBengehause 2 ein- 
Drehsinn zu einem Umlauf der einen oder anderen nimmt Weiterhin ergibt sich, daB die beschriebenen 
Steuerwelle 54 und des hierzu gehdrenden Schleifele- Ruckspiegel 1, 56 mit zahlreichen Abwandlungen und 
mentes 74, das hiermit fest verbunden ist, und hieraus Varianten versehen werden konnen, die jedoch mcM 
folgt eine Verschiebung des elastischen Ansatzes 75 des den Schutzbereich der Erfindung verlassei^ wie bei- 
Schleif elementes 74 entlang des betreffenden Ringlei- go spielsweise de Art der Uberholkupplungen, die Art des 
ters 68 oder 68'. Im Hinblick darauf, daB die elastischen Kurbeltriebs 28, oder die Ubertragungskmematik zwi- 
Ansatze 75 mit den elastischen Ansatzen 76 fest verbun- schen dem Motor 25 und dem Kurbeltrieb 28. AuBer- 
den sind, erzeugt die Verschiebung dieser Ansatze 75 dem kann die Speicher- und Steuervornditung 57 ver- 
entlang des betreffenden Ringleiters 68 oder 68* eine andert und abgewandelt werden, beispielweise durdi 
Veranderung des Signals an der Klemme 72 oder 72* «> Abwandlungen, die sich auf die elektrische Sdialtung67 
betreffend den interessierenden Ringleiter 70 oder 70*. beziehen, oder auf Varianten in Bezug ; auf die G™>™- 
und damit ein Eingangssignal in die Zentrale 59. Wah- trie des Schleifelementes 74. SchlieBlich kann der Rack- 
rend des EinsteUvorganges werden der Zentrale 59 an spiegel ohne die EinsteUeinheit ausgefQhrt sein, wie bei- 
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spielsweise in Fig. 2 veranschaulicht, aber trotzdem mit 
dem Kommutator 81 zum Steuern des Elektromotors 25 
versehen sein. 

PatentansprQche s 

1. AuBenruckspiegel(l;56)fur Fahrzeuge, mit einer 
mittels eines einzigen Motors elektrisch ausrichtba- 
ren Spiegelscheibe, umfassend ein AuBengehiuse 

(2) , eine ebene Spiegeiplatte (3), die im AuBenge- io 
hause (2) untergebracht und mittels wenigstens ei- 
nes Kugelgelenkes (9) getragen ist, und mit einer 
Einstelleinheit (21) zum Einstellen der Position der 

. Scheibe (3) in Bezug auf das AuBengehause (2) urn 
zweiAcr^n(23,24),dienuteinandereinenvonnuli 15 
verschiedenen Winkel bilden und durch das Kugel- 
gelenk (9) hindurchlauf en, wobei die Einstelleinheit 
(21) ihrerseits einen Elektromotor (25) aufweist, der 
in zwei Drehsinnen umlaufen kann, sowie eine Be- 
tatigungsvorrichtung (26), die zwischen dem Elek- 20 
tromotor (25) und der Spiegelscheibe (3) angeord- 
net ist, dadurch gekennzeichnet, daB die Betati- 
gungsvorrichtung (26) zwei Bewegungsmechanis- 
men 28 zum AusfQhren der Einstellung der Scheibe 

(3) um die beiden Achsen (23, 24) aufweist, daB 25 
Ubertragungsmittel (32, 54) zwischen die Bewe- 
gungsmechanismen (28) und den Elektromotor (25) 
geschaltet sind, und daB die Obertragungsmittel 
(32, 54) selektive Mittel (35) aufweisen, um jeweils 
nur einen der Bewegungsmechanismen (28) wirk- 30 
sam werden zu lassen. 

2. Ruckspiegel nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die selektiven Mittel Mittel (35) zum 
winkligen Verbinden in einer einzigen Richtung 
umfassen. 35 

3. RQckspiegel nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Mittel zum winkligen Verbinden 
in einer einzigen Richtung ein Paar Oberholkupp- 
lungen (35) aufweisen, um es den umlaufenden Ele- 
menten (34) der Obertragungsmittel (32) zu eriau- 40 
ben, durch die Steuerung der beiden Bewegungs- 
mechanismen (28) frei in entgegengesetzten Dreh- 
sinnen umzulaufea 

4. Ruckspiegel nach Anspruch 3, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Obertragungsmittel (32, 54) ein 45 
Paar freilaufende Rider (32) umfassen, deren jedes 
eine Nabe (33) sowie einen Kranz (34) aufweist, und 
daB die Oberholkupplung (35) zwischen der Nabe 
(33) und dem Kranz (34) angeordnet ist 

5. Ruckspiegel nach den AnsprOchen 3 und 4, da- 50 
durch gekennzeichnet, daB jede Oberholkupplung 
(35) eine Mehrzahl von elastischen Ansatzen (36) 
sowie eine Mehrzahl von winkligen Haltesitzen 
(37a) aufweist, die jeweils einem anderen von mit- 
einander zusammenarbeitenden Teilen (33, 34) der 55 
winkligen Verbindungsmittel in einer einzigen 
Richtung angehdren, und daB die Sitze zum wink- 
ligen Halten (37a) dazu dienen, in einen Teil der 
elastischen Ansatze (36) in einem einzigen Dreh- 
sinn in Bezug auf die beiden Teile (33, 34) einzugrei- 60 
fen. 

6. RQckspiegel nach einem der AnsprQche 3 bis 5, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Motorwelle (30) 
mit beiden der umlaufenden Elemente (34) der 
Obertragungsmittel (32) verbunden ist 65 

7. RQckspiegel nach einem der vorausgegangenen 
AnsprQche, dadurch gekennzeichnet, daB Bewe- 
gungsmechanismen (28) Kurbeltriebe sind. 
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8. RQckspiegel nach Anspruch 7, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB ein umlaufendes Element (40) vorge- 
sehen ist, daB mit einer Ausgangswelle der Ober- 
tragungsmittel ist, die mittels der selektiven Mittel 
(35) betatigt werden, und daB das umlaufende Ele- 
ment (40) drehbar und in Bezug auf das AuBenge- 
hause (2) axial fixiert zwischen einer Mehrzahl von 
Quersitzen (105, 106) verbunden ist 

9. RQckspiegel nach Anspruch 7 oder 8, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Bewegungsmechanismen 
eine Pleuelstange (41) variabler Lange aufweisen, 
mit einem ersten Teil (44) und einem zweiten Teil 
(46), die durch Reibungsmittel (53) aneinanderge- 
koppeltsind. 

10. RQckspiegel nach Anspruch 9, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Reibungsmittel (53) eine Mehr- 
zahl von elastischen, axialen Ansatzen (49) aufwei- 
sen, die von einem TeQ (44) der beiden Teile (44, 46) 
getragen sind, und eine Mehrzahl von Umfangs- 
VorsprQngen (47) und Ringsitzen (5O0» die zwischen 
den elastischen Ansatzen (49) und dem anderen (46) 
der Teile (44,46) angeordnet sind. 

11. RQckspiegel nach den AnsprOchen 9 und 10, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Reibungsmittel 
u. a. eine radiale Versteifungsf eder (42) der elasti- 
schen Ansatze (49) auf dem anderen Teil (46) auf- 
weisen. 

12. RQckspiegel nach einem der vorausgegangenen 
AnsprQche, dadurch gekennzeichnet, daB dieser ei- 
nen Kommutator (81) fQr drei Positionen aufweist, 
zum Auswahlen einer oder der anderen der beiden 
Achsen (23, 24), und zum Steuern des Einstellens 
der Spiegelscheibe um die betreff ende Achse. 

13. RQckspiegel nach Anspruch 12, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der Kommutator das Umschal- 
ten der Stromzufuhr zum Motor (25) steuert 

14. RQckspiegel nach einem der vorausgegangenen 
AnsprQche, dadurch gekennzeichnet, daB dieser ei- 
ne Speicher- und Steuereinheit (57) aufweist, mit 
einem Potentiometer (58) zum Erfassen der Win- 
kelposition der Spiegelscheibe (3), um wenigstens 
eine der beiden Drehachsen (23, 24), Mittel zum 
Abspeichern (79, 61) der Winkelposition, und Steu- 
ermittel zum Wiederaufhehmen der vorausgehend 
abgespeicherten Winkelposition. 

15. RQckspiegel nach Anspruch 14, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Mittel zum Erfassen (58) we- 
nigstens einen Ringleiter (68) sowie ein leitendes 
Element (74) aufweist, das winklig in Bezug auf ein 
umlaufendes Organ (40) der Bewegungsmechanis- 
men (28) befestigt ist sowie einen Indikator der 
Einstellposition der Scheibe (3), und daB das leiten- 
de Element wenigstens einen Schleifkontakt (75) 
auf dem Ringleiter (68) umfaBt und elektrisch an 
den Speicher (59) angeschlossen ist 
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